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Вариационный принцип для возмущений стационарного движения вязкопластического тела
Соловей В.Д.
Екатеринбург, Россия

Система уравнений для нестационарных возмущений основного медленного стационарного движения вязкопластического тела имеет следующий вид.
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Здесь 
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-известные скорость деформации и девиатор напряжений основного стационарного движения соответственно. Звёздочкой обозначаются заданные величины. 
Граничные условия для возмущений основного движения задаются так:
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Доказывается следующий вариационный принцип. Функционал
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определенный на множестве виртуальных возмущений скорости перемещения 
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, удовлетворяющих условию несжимаемости (2) и граничным условиям (7)-(10), для действительного возмущения скорости перемещения 
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 принимает минимальное значение. Здесь 
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-объем тела.
Функция  
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 в (11) определяется следующим образом:
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Сформулированный вариационный принцип можно использовать при исследовании стационарных процессов деформирования тел на устойчивость [1].
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